
  است. ربه صورت زی ( 0,0,1که با خطی سازی حول نقطه کار ) یسیستم: 3 تمرین

( به روش لیاپانوف MRASع )طبیقی مدل مرجرای سیستم یک کنترل کننده تب

 )گزارش+شبیه سازی در متلب(  طراحی کنید.

�̇� =  [
0 𝛼1 0

𝛼3 − 2𝛼4 −𝛼2 0
0 0 −𝛼5

] 𝑋 + [0 0 𝑎]𝑢 ≫  �̇�

=  [
0 1 0

0.6 0 0
0 0 −0.3

] 𝑋 + [0 0 100] ∗ 𝑢 

 


